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FORMULACE PROBLÉMU

1) současný stav bez simulačních nástrojů 
2) požadavky na simulační nástroj 
2) stav po vývoji simulačního nástroje

PREMISE - v jedné kompletní větě popište



FORMULACE PROBLÉMU

1) současný stav bez simulačních nástrojů 
2) požadavky na simulační nástroj 
2) stav po vývoji simulačního nástroje

The smartphone frees your stuffed 
pockets by combining music, 
telecommunication, and personal 
computation utilities in a one easy 
to carry device.

PREMISE - v jedné kompletní větě popište



PRŮZKUM SYSTÉMU

1) VĚROHODNOST  -  ne l inárn í  -> l inear i zované 
2)  GRANULARITA  -  dynamické jevy -> ustá lený  
3 )  ŠKÁLA  -  p řenosové soustavy -> d is t r ibuce s tav

VLASTNOSTI  -  charakter i zu j te  paramet r y  prob lému



FORMULACE MODELU

KONCEPT  -  schéma systému které pop isu je
1) dů l ež i té  modu ly  (komponenty,  část i ,  subsystémy, k te ré 
ma j í  jasné rozhran í ,  autonomi tu,  záv is los t  na zbytek 
systému)   
2 )  protoko ly  (p rav id la ,  pod le k terých se budu j í  záv is los t i  
mez i  modu ly )  



MATEMATICKÉ VYJÁDŘENÍ

FORMALIZACE  -  p řesné vy jád řen í  systémového 
chovan í



PROGRAMOVÁNÍ

ALGORITMIZACE  -  numer ické řešen í  matemat ického 
mode lu



NÁVRH/EXEKUCE 
EXPERIMENTŮ

VERIFIKACE - je nástroj korektně sestaven a splňuje 
požadavky 
VALIDACE - je nástroj dostatečně věrohodný 

1) stanovení referenčního bodu 
2) formalizace způsobu porovnání

BĚH -  jedno vyhodnocen í  mode lu 
CVIČENÍ  -  sér ie  souv ise j íc ích běhů  
SIMULACE  -  soustava cv ičen í  
EXPERIMENT -  tes t  s imu lace pro ver i f i kac i /va l idac i



ANALÝZA A PREZENTACE*
*formát záverečné zkoušky bude prezentace validace simulací

ZNÁMKA  -  bodován í  korektnost i  s imu lace
1) Výs ledky exper imentů  ( zdá lenost  t ra jek tor i í ,  
p ravděpodobnost  neshody)  
2 )  Za j iš těn í  korektnost i  m imo testované podmínky 
(c ross va l idat ion,  robustness ana lys is )



NÁSTROJE M&S

Model

Výsledek

Vhled Simulace

zpracování informací, typ 
modelu, algoritmy

nástroje, sw, implementace 
simulace

počítačová architektůrastatistika, analýza, VV&A



RS - SMART S ÍTĚ



RS - MOTIVACE



RS1 -  SMART S ÍTĚ



Simulace zabraňu je poruchám s íťového za ř í zen í  
kvant i f i kac í  spo leh l i vost  s í tě  p ř i  denn ích chybách a 
in jekc i  energ ie z  obnov i te lných zdro jů .

formulace problému1
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diskrétní chování2

teor ie  konečných automatů  
1 )  de f in ice automatů  
2 )  kompoz ice automatů  
3 )  v las tnost i  automatů

MODEL



validace DES3

teor ie  konečných automatů  
1 )  de f in ice automatů  
2 )  kompoz ice automatů  
3 )  v las tnost i  automatů

MODEL IDENTIF IED FROM DATA

va l idace mode lu vůč i  
spec i f i kac i  naměřeného 
chován í  
1 )  mode l  by mě l  bý t  
kons is tentn í  
2 )  mode l  by mě l  generovat  
pouze reá ln í  t ra jek tor ie



hybridní systém4

teor ie  DSAR (d i f f .  sw i tched 
a lgebra ic and s ta te reset )  
1 )  spo j i té  s tavy + ODE 
2)  d isk ré tn í  s tavy 
3)  spo j i té  s tavy ov láda j í  
p řechody

MODEL GRAF BĚHU
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verifikace DSAR modelu5

teor ie  DSAR (d i f f .  sw i tched 
a lgebra ic and s ta te reset )  
1 )  spo j i té  s tavy + ODE 
2)  d isk ré tn í  s tavy 
3)  spo j i té  s tavy ov láda j í  
p řechody

MODEL NE VŽDY MATLAB KONVERGUJE
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upraven í  mode lu pro zv íšen í   
konvergance



validace DSAR modelu6

DSAR mode ly  umožnu j í  
ana lýzu c i t l i vost i  vůč i  
paramet rům mode lu

MODEL IDENTIF IKACE PARAMETRŮ

0 = !!(!)!

!!
!" = !!(!)!

!!
!" = !!(!)! a

b

a

Ci t l i vostn í  ana lýza umožn í  
ident i f i kace paramet rů ,  k te ré  
ne j lépe odhadu j í  napě t í  na 
s ledovaném uz lu.
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stochastické simulace7

Monte Car lo  teor ie  -  způsob 
s imu lace s ta t ických 
pravděpodobnostn ích jevů

MODEL NÁHODNÉ GRAFY
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Výs ledek s imu lace empi r ické 
pravděpodobnostn í  
rozdě l en í



odevzdání úkolu 18

ÚKOL NENÍ  SEMESTRÁLNÍ  PRÁCE  
1)  veškeré podk lady byste mě l i  m í t  z  cv ičen í  
2 )  úko l  pouze spoč í vá  ve vyhodnocen í  s imu lace



konečná zkouška9


